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Contexte de la livraison par drones

Les drones sont des engins sans equipage dont le pilotage
est automatique ou télecommande, qu'ils soient volants,
terrestres ou encore amphibies ... (wikipédia)

« Le marché des drones et
des robots de livraison »
'actualité ALIMENTAIRE,
mai 2023

Les drones sont des solutions pour faciliter la livraison du
dernier kilometre dans des zones difficiles d’acces (urbaines,
montagneuses, désertiques ...), en complément des camions



Enjeux du dernier kilometre

Transporteurs Institutionnels
- Satisfaire le client (délai, - Assurer la qualité de vie des
qualite de livraison) citoyens
- Réduire les couts - Adapter ’espace urbain et
- Respecter les contraintes intégrer le flux croissant de
environnementales marchandises

- Respecter les objectifs de
developpement durables



Problemes a résoudre

1. Les camions et les drones sont indépendants

1. Repartir les livraisons entre
les camions et les drones
2. Evaluer cette répartition
a. Optimiser la livraison des
camions (difficile)
b. Optimiser la livraison des
drones (difficile)
3. Si1 besoin, tester une nouvelle
répartition




Problemes a résoudre

2. Les drones sont transportés sur les camions

Starship delivery robots
(Source: Mercedes-Benz, n.d)
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3. Les drones ravitaillent les camions

Défi logistique : Pouvorir livrer
un client en moins de 3 heures.

Solution : des drones ravitaillent
le camion pour mntégrer de
nouveaux clients (en vert) en
cours de livraison.



Problemes a résoudre

4. Pour réver : les entrepots volants

Visuel du dirigeable « entrepdt volant »
Credit : Amazon



Conclusion

Les chercheurs s’intéressent aux problémes de livraison par drones

depuis pres de 10 ans
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